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RAVAGLIOLI

NORTEC

TWOJ WARSZTAT
NASZA PASJA!

Firma Coframa dziata na rynku od 1999 roku, specjalizujac sie w kompleksowym wyposazeniu warsztatowym. W ofercie posiada
szeroki asortyment urzadzen, takich jak podnosniki, wywazarki, montazownice, geometrie, testery diagnostyczne, klimatyzacje
oraz narzedzia warsztatowe. Dzieki wieloletniemu doswiadczeniu i pasji do motoryzacji Coframa dostarcza profesjonalne
rozwigzania, ktore wspieraja rozwoj warsztatow samochodowych w catej Polsce.

/ 2 Ravaglioli

NORTEC
PRO»

DZIEKUJEMY ZA ZAUFANIE!
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| 3-czesciowe ramiona przednie o zasiegu 470/1039 mm = 3-czesciowe ramiona
: \ tylne o zasiegu 700/1480 mm = System szybkiego mocowania adapterow
— B — \wysokosci = Zwiekszony rozstaw kolumn do 2800 mm = Wysoko$¢ punktow
podparcia na poziomie 97 mm
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MOD E L dawi szeroko$c rozstaw miedzy wysokos¢ max wysokos¢ ) Kokt
veamg catkowita kolumnami catkowita podnoszenia min. wysokosc
KPX40AV 4000 kg | 3528 mm | 2800 mm | 4000 mm | 2011 mm | 97 mm

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu




PODNOSNIKI DWUKOLUMNOWE

KPX32 asymetryczne 2 i 3-czesciowe ramiona o zasiegu 1100/1200 mm
= System szybkiego mocowania adapterdw wysokosci ® Zwiekszony rozstaw
kolumn do 2700 mm = Wysoko$¢ punktéw podparcia na poziomie 96 mm

KPX35 asymetryczne 2 i 3-czesciowe ramiona o zasiegu 1160/1460 mm
= System szybkiego mocowania adapterow wysokosci = Zwiekszony rozstaw
kolumn do 2700 mm = Wysoko$¢ punktéw podparcia na poziomie 100 mm

Ravaglioli

I

L szerokos¢ rozstaw miedzy wysokos¢ max wysokos¢ ) ..
MODEL udzwig . . : ; min. wysokos¢
catkowita kolumnami catkowita podnoszenia
KPX32 3200 kg 3350mm 2700 mm 4052 mm 2000 mm 96 mm
KPX35 3500 kg 3350 mm 2700 mm 4052 mm 2020 mm 100 mm

KPX42 asymetryczne 3-czesciowe ramiona o zasiegu 981/1460 mm
= System szybkiego mocowania adapteréw wysokosci = Rozstaw
kolumn do 2800 mm = Wysokos¢ punktéw podparcia na poziomie 117 mm

KPX55LIKTA asymetryczne 4-czesciowe ramiona o zasiegu 1790/1791 mm
= System szybkiego mocowania adapterdw wysokosci ® Zwigkszony rozstaw
kolumn do 3100 mm = Wysoko$¢ punktéw podparcia na poziomie 114 mm

L szeroko$¢ rozstaw miedzy wysokos¢ catkowita max wysokos¢ ) ‘.
MODEL udzwig ; ) X : min. wysoko$¢
catkowita kolumnami z gérnym trawersem podnoszenia
KPX42 4200 kg 3528 mm 2800 mm 4000 mm 2010 mm 117 mm
KPX55LIKT 5500 kg 3824 mm 3100 mm 5210 mm 2052 mm 114 mm

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu



PODNOSNIKI NOZYCOWE

23

Podnosnik elektrohydrauliczny przewidziany do montazu w fosie lub na posadzce = Mechaniczna blokada wysokosci zwalniana pneumatycznie
= Automatyczna synchronizacja hydrauliczna bez wzgledu na rozktad obcigzenia = Przeguby na bezobstugowych tulejach samosmarujacych
= Sygnat dZzwiekowy w koricowej fazie znizania = Sterowanie podnosnika bezpiecznym napieciem 24V = Urzadzenia bezpieczenstwa zgodne

znorma EN1493:2010.

RAV640N.11
RAV640N.1ISI
RAV640N.2I
RAV640N.2ISI
RAV640N.3.46ISI
RAV640N.4.46l
RAV640N.4.46ISI
RAV640N.5.551SI
RAV640N.6.55I
RAV640N.6.55ISI
RAV650N.1.551

RAV650N.1.551SI
RAV650N.2.551
RAV650N.2.551SI
RAV650N.5.551
RAV650N.5.55ISI
RAV650N.6.55ISI
RAV660N.1.55I
RAV660N.1.55ISI
RAV660N.2.55I
RAV660N.2.55ISI

ptaskie platformy

montaz w fosie

udzwig szerokos¢ catkowita wymiary platform

4200 kg 2100 mm 615x4600 mm

4200 kg 2100 mm 615x4600 mm

4200 kg 2100 mm 615x4600 mm )

4200 kg 2100 mm 615x4600 mm platformy pod geometri

4200 kg 2100 mm 615x4600 mm

4200 kg 2100 mm 615x4600 mm

4200 kg 2100 mm 615x4600 mm It 3 -

4200 kg 2200 mm 650x5500 mm piatiormy p.o geometrie
szarpak 4 kierunkowy

4200 kg 2200 mm 650x5500 mm

4200 kg 2200 mm 650x5500 mm

5000 kg 2200 mm 650x5500 mm .4

5000 kg 2200 mm 650x5500 mm ptaskie platformy

5000 kg 2200 mm 650x5500 mm szarpak 4 kierunkowy

5000 kg 2200 mm 650x5500 mm

5000 kg 2200 mm 650x5500 mm

5000 kg 2200 mm 650x5500 mm -
platformy pod geometrie

5000 kg 2200 mm 650x5500 mm szarpak 8+4 kierunkowy

6000 kg 2200 mm 650x5500 mm

6000 kg 2200 mm 650x5500 mm

6000 kg 2200 mm 650x5500 mm

6000 kg 2200 mm 650x5500 mm ptaskie platformy

szarpak 8+4 kierunkowy

podnosnik podprogowy

platformy o dtugosci 5500 mm
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*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu



PODNOSNIKI 4-KOLUMNOWE
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Podnosniki elektrohydrauliczne pod geometrie = Platformy z wybraniami pod obrotnice i ptytami rozpreznymi = Mechaniczna blokada
wysokosci (co 100 mm) zwalniana pneumatycznie = Regulowane pofozenie jednej z platform = Doskonale zabezpieczone sitowniki
hydrauliczne = Galwanizowane olinowanie poddane rozcigganiu wstepnemu = Samosmarujace sie kota linowe o duzej $rednicy = Blokada

g

L

J30X DZWIGNIK OSI HYDRAULICZNY J30PX DZWIGNIK OSI HYDRAULICZNY
ZASILANY PNEUMATYCZNIE

Ravaglioli

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu

owy w koncowej fazie znizania = Sterowanie podnosnika
10.

RAV4350 3000 kg

RAV4401 4000 kg

RAV4405L 4000 kg

RAV4501L 5000 kg

RAV4651L 6500 kg

RAV4800 8000 kg
Modele do badania geome
RAV4402 4000 kg

RAV4406L 4000 kg

RAV4502L 5000 kg

RAV4652L [REleoLe

RAV4802 [N

Modele z podnosnikiem podprogowym

RAV4401SI 4000 kg
Modele do badania geome
RAV4402SI 4000 kg

GEAZZGIGRIEN 4000 kg

REAZELPIRIEN 5000 kg

udZwig przeswit | wymiary platform

2450 mm 400x4300 mm
2800 mm 500x4460 mm
3000 mm 650x5100 mm
3000 mm 650x5700 mm
3300 mm 650x5700 mm
3300 mm 650x6000 mm

trii
2800 mm 530x4460 mm
3000 mm 650x5100 mm
3000 mm 650x5700 mm
3300 mm 650x5700 mm
3300 mm 650x6000 mm
2800 mm 530x4460 mm
3000 mm 650x5100 mm

trii z podnosnikiem
2800 mm 550x4460 mm
3000 mm 650x5100 mm
3000 mm 650x5700 mm




MONTAZOWNICE

G7441V.22

Montazownica przeznaczona do montazu i demontazu
opon samochodéw osobowych = Pneumatycznie
odchylana kolumna gtéwna = Pneumatycznie blokowana
pozycja gtowicy = Uchwyt 4-szczekowy samocentrujacy
= Glowica z nakfadkami do obstugi obreczy ze stopow
lekkich = Mozlwo$¢ zastosowania dodatkowego ramienia
PLUS73, PLUS83D

G7645ID.26

(Wersja z inflatorem)

Montazownica przeznaczona do montazu i demontazu
opon samochoddw osobowych = Pneumatycznie
odchylana kolumna gtéwna = Pneumatycznie blokowana
pozycja gtowicy = Uchwyt 4-szczekowy samocentrujacy
= Gtowica z naktadkami do obstugi obreczy ze stopdow
lekkich = Mozlwo$¢ zastosowania dodatkowego
ramienia PLUS73, PLUS83D

G7645D.26

Montazownica przeznaczona do montazu i demontazu
opon samochoddéw osobowych = Pneumatycznie
odchylana kolumna gtéwna = Pneumatycznie blokowana
pozycja gtowicy = Uchwyt 4-szczekowy samocentrujacy
= Glowica z nakfadkami do obstugi obreczy ze stopdow
lekkich = Mozlwos¢ zastosowania dodatkowego ramienia
PLUS73, PLUS83D

Opcjonalne ramiona pomocnicze do montazownic
= Pneumatycznie sterowane ramie = Szereg rolek,
dociskow, stozkow utatwiajacych montaz
= Modele ramienia PLUS73 oraz PLUS83D

G7441V.22

G7645D.26

G7645ID.26

zakres uchwytu zakres uchwytu . . .. . - I
max. srednica kofa | max. szerokos¢ kota sita pracy zbijaka zasilanie
od zewnatrz od wewnatrz
10"-22" 12"-24,5" 1050 mm 12" 3600 kg 400V/50Hz
10"-26" 12"-26,5" 1143 mm 12" 3600 kg 230V/50Hz
10"-26" 12"-28,5" 1143 mm 17" 3600 kg 230V/50Hz

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu



WYWAZARKI

G2.121RFM

Automatyczny pomiar odlegtosci plus srednicy
obreczy = automatyczny program ALU S
automatyczny start + stop = pedat hamulca
= opcjonalnie ramie pomiarowe GAR 301

Automatyczny pomiar odlegtosci plus srednicy
obreczy ® automatyczny program ALU S
automatyczny start + stop = pedat hamulca
= pneumatyczna blokada kota = opcjonalnie

ramie pomiarowe GAR 301

g
@
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GP3.150WS

Automatyczny pomiar odlegtosci plus srednicy
obreczy = automatyczny program ALU S
automatyczny start + stop = pedat hamulca
= pneumatyczna blokada kota = podswietlenie
wnetrza kota = wskaznik laserowy liniowy
= sonar do pomiaru szerokosci kota

[*)
5
Y

Automatyczny pomiar odlegtosci plus srednicy
obreczy = automatyczny program ALU S
automatyczny start + stop = pedat hamulca
= podswietlenie wnetrza kofa = wskaZznik
laserowy liniowy = sonar do pomiaru
szerokosci kofa

G3.150

Automatyczny pomiar odlegtosci plus srednicy
obreczy = automatyczny program ALU S
automatyczny start + stop = pedat hamulca
= sonar do pomiaru szerokosci kota

srednica szeroko$c . dokfadnosc ) I
MODEL max. ciezar kota o czas pomiaru zasilanie
obreczy obreczy wazenia
10"-26" 1,5"-22" 70kg 1Re] 65 230V/50Hz
10"-26" 1,5"-22" 70kg 19 6s 230V/50Hz
G3.150 10"-26" 1,5"-22" 70kg 19 6s 230V/50Hz
G3.150WS 10"-26" 1,5"-22" 70kg 19 6s 230V/50Hz
GP3.150WS 10"-26" 1,5"-22" 70kg 19 65 230V/50Hz

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu



3D

RAV3D 2.0WALL3.S

Baza danych do pojazddéw osobowych i lekkich dostawczych
= pomiar realizowany w systemie tréjwymiarowego modelowania
parametrow podwozia, czyli tzw. technologii 3D = niezwykle
szybkie oprogramowanie = innowacyjna technologia 3D bazujaca
na obrazie 4 kamer wysokiej rozczielczosci = 4 pasywne lustra bez
elektroniki i akumulatoréw = 4 punktowe uchwyty mocujace tarcze
= blokada hamulca, blokada kierownicy, obrotnice

TD5080WS

Urzadzenie TD5080WS oparte jest na czterech aktywnych, 8-
sensorowych gtowicach pomiarowych z bezprzewodowa
komunikacjg w podczerwieni pomiedzy gtowicami i w technologii
Bluetooth z jednostka centralng = Gtowice wyposazone w klawiature
do zdalnego zarzadzania oprogramowaniem oraz wyswietlacz na
diodach LED do wizualizacji podstawowych parametréw pracy.
= Automatyczne tadowanie akumulatorow gfowic po odwieszeniu
ich na wozek z komputerem PC, monitorem LCD 22"i drukarka

o
URZADZENIE DO KONTROLI GEOMETRII =lad
3D
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TD3200SP

Baza danych do pojazdéw osobowych i lekkich dostawczych
= pomiar realizowany w systemie trojwymiarowego modelowania
parametrow podwozia, czyli tzw. technologii 3D = niezwykle
szybkie oprogramowanie = innowacyjna technologia 3D bazujaca
na obrazie 4 kamer wysokiej rozczielczosci = 4 pasywne lustra bez
elektroniki i akumulatoréw = 4 punktowe uchwyty mocujace tarcze
= plokada hamulca, blokada kierownicy, obrotnice

TD808OP TWS

Urzadzenie do szybkiego i precyzyjnego pomiaru geometrii = Baza
danych do pojazdéw ciezarowych, wieloosiowych, autobuséw w
tym przegubowych, naczep, osobowych i lekkich dostawczych = Pomiar
realizowany w systemie technologii CCD modelowania parametrow
podwozia = Niezwykle szybkie oprogramowanie = komputer do obstugi
geometrii ®tgcznos¢ bezprzewodowa = Technologia bazujgca na obrazie
z 4 kamer = Uchwyty do pojazdow ciezarowych.

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu



URZADZENIE DO GEOMETRII KOL
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RAVTD2.0WIFI

Baza danych do pojazdéw osobowych i lekkich dostawczych
= pomiar realizowany w systemie CCD modelowania parametrow
podwozia, czyli tzw. technologii 8 sensoréw na gtowice = niezwykle
szybkie oprogramowanie ® innowacyjna technologia bazujaca
na obrazie z 4 gtowic = 3 punktowe uchwyty mocujace tarcze
= plokada hamulca, blokada kierownicy, obrotnice

ZAKRESY POMIAROWE | DOKEADNOSC

03 Pomiar Doktadnos¢ | Zakres pomiaru | Zakres catkowity
Zbieznod¢ catkowita +2' +2° +20°x2
Zbieznos¢ potdwkowa +1 +1° +20°
- Nierownolegtos osi +2' +2° +5°
Pochylenie kota +2' +3° +10°
Wyprzedzenie osi sworznia zwrotnicy +5 +10° +18°
Pochylenie osi sworznia zwrotnicy +5 +10° +18°
Zbieznod¢ catkowita +2' +2° +25°x2
Zbieznoé¢ potowkowa +1 +1° +2'30°
vt nierwnolegtosc osi +2' +2° +5°
pochylenie kofa +2' +3° +10°
Odchylenie osi jazdy od osi symetrii +2' +2° +5°
Sladowos¢ +2mm +70mm
Nierownolegtos¢ osi +2mm +99mm

# Ravagliolj

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu

10






PODNOSNIK DWUKOLUMNOWY

PD4000ON

ooovrad

NISKI PROG

automatycznie zwalniana blokada wysokosci = automatyczna
obstuga z poziomu skrzynki sterujacej = silnik z pompa
i zbiornikiem oleju mocowany na szczycie kolumny
= asymetryczne ramiona o zasiegu 712 - 1051
i 793 - 1500 mm = adaptery z ptynng regulacja wysokosci
w zakresie 90-160 mm = niski prog nie przekraczajacy 25 mm.

| szeroko$c | rozstaw miedzy | wysokos¢ | max wysokos¢

MODEL udzwig catkowita kolumnami catkowita podnoszenia

| min. wysoko$¢

4000 kg | 338mm | 280mm | 286mm | 1800mm | 97 mm

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu
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PODNOSNIKI DWUKOLUMNOWE

PODNOSNIK RAMOWY

JHO0VOd

automatycznie zwalniana blokada wysokosci = automatyczna
obstuga z poziomu skrzynki sterujacej = silnik z pompga
i Zbiornikiem oleju mocowany na szczycie kolumny =asymetryczne
2 i 3-czesciowe ramiona o zasiegu 890- 1390 mm, 615-1150 mm =
adaptery z ptynna regulacjg wysokosci.

automatycznie zwalniana blokada wysokosci = automatyczna
obstuga z poziomu skrzynki sterujacej = silnik z pompa
izbiornikiem oleju mocowany na szczycie kolumny
= asymetryczne 3-czesciowe ramiona o zasiegu 628-1080 mmii
793 - 1500 mm = adaptery z ptynna regulacja wysokosci = brak
progu przejazdowego (podnosnikgczony gora).

automatycznie zwalniana blokada wysokosci = automatyczna
obstuga z poziomu skrzynki sterujgcej = symetryczne 3-czeSciowe
ramiona ozasiegu 890 - 1800 mm = w zestawie adaptery wysokosci
180 mm oraz reczna pompa hydrauliczna do awaryjnego
zwolnienia blokady » waga podno$nika 900 kg!

18
=
(=]
10
7]
(=]
-8

automatycznie zwalniana blokada wysokosci = automatyczna
obstuga z poziomu skrzynki sterujacej = silnik z pompa
i zbiornikiem oleju mocowany na szczycie kolumny
=3-czesciowe ramiona o zasiegu 890 - 1800 mm
= adaptery z ptynna regulacja wysokosci = brak
progu przejazdowego (podnosniktgczony gora).

L szerokosc rozstaw miedzy wysokos¢ max wysokos¢ ) .
MODEL udzwig ; . ; : min. wysokos¢
catkowita kolumnami catkowita podnoszenia
PD4000HE 4000 kg 3609 mm 2850 mm 2866 mm 1930 mm 120 mm
PD4000CE 4000 kg 3426 mm 2803 mm 4560 mm 1900 mm 110 mm
PD5500 5500 kg 3980 mm 3300 mm 2850 mm 1900 mm 106 mm
PD5500C 5500 kg 4028 mm 3348 mm 5000 mm 1900 mm 100 mm

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu
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PODNOSNIKI DWUKOLUMNOWE

NORTEC
PRO>»>

PD7000

automatycznie zwalniana blokada wysokosci = automatyczna
obstuga z poziomu skrzynki sterujgcej = silnik z pompa
i zbiornikiem oleju mocowany na szczycie kolumny
=3-czesciowe ramiona o zasiegu 935-1901 mm
= adaptery z ptynna regulacja wysokosci = brak
progu przejazdowego (podnosniktaczony gora).

0008Q:

automatycznie zwalniana blokada wysokosci = automatyczna
obstuga z poziomu skrzynki sterujacej = silnik z pompa
i zbiornikiem oleju mocowany na szczycie kolumny
=3-czesciowe ramiona o zasiegu 770 - 1800 mm
= adaptery z ptynna regulacja wysokosci = brak
progu przejazdowego ( podnosniktaczony gora).

L szerokos¢ rozstaw miedzy wysokos¢ max wysokos¢ ) .
MODEL udzwig ; . ; : min. wysokos¢
catkowita kolumnami catkowita podnoszenia
PD7000 7000 kg 3937 mm 3061 mm 5432 mm 1900 mm 142 mm
PD8000 8000 kg 3790 mm 2826 mm 5850 mm 2165 mm 120 mm

NORTEC

PODNOSNIKI PLATFORMOWY PRO>»

Podnosnik WP1500 jest zaprojektowany do demontazu i montazu
akumulatoréw w pojazdach elektrycznych = podnosnik moze byc¢
rowniez uzywany do demontazu i montazu réznych innych
elementow , takich jak: silnik, skrzynie biegow, zbiorniki paliwa,
zawieszenia, elementy uktadu podwozia i uktady napedowe.

AKCESORIA
OPCJONALNE

@
r—

*

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu
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PODNOSNIKI NOZYCOWE NOR;Eg))

Podnosnik elektrohydrauliczny pod geometrie przewidziany do montazu w fosie ® Wybrania pod obrotnice = Ptyty rozprezne = Mechaniczna
blokada wysokosci zwalniana pneumatycznie = Automatyczna synchronizacja hydrauliczna bez wzgledu na rozkfad obcigzenia = Fotokomdrkowa
kontrola synchronizacji = Podstawa z systemem precyzyjnego poziomowania ® Przeguby na bezobstugowych tulejach samosmarujacych =
Sygnat dzwiekowy w koncowej fazie znizania = Sterowanie podnosnika bezpiecznym napieciem 24V = Urzadzenia bezpieczeristwa zgodne
znormga EN1493:2010

PN500GP
hydrauliczny podno$nik podprogowy = ptyty
rozprezne = wybrania pod obrotnice
=platformy o dtugosci 5000 mm = udzwig 5000 kg

PN500GPL
hydrauliczny podnos$nik podprogowy = ptyty
rozprezne = wybrania pod obrotnice
=platformy o dtugosci 5600 mm = udzwig 5000 kg
PN500GPLX

hydrauliczny podnosnik podprogowy = ptyty
rozprezne ® wybrania pod obrotnice = wbudowane
podswietlenie = platformy o dtugosci 5600 mm

PN500NGPL
hydrauliczny podnosnik podprogowy = ptyty
rozprezne = wybrania pod obrotnice = wbudowany szarpak
= dZwignik osi (wyposazenie opcjonalne)
=platformy o dtugosci 5600 mm = udzwig 5000 kg

[
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PN500N
szarpak hydrauliczny z lampa diagnostyczna =
hydrauliczny dzwignik osi = platformy o dtugosci
5600 mm = udzwig 5000 kg

9999089901

zestaw najazdow o dtugosci 2000 mm
do montazu podnosnika na posadzce.

MODEL Ve dtugos¢ szerokos¢ vvysokos’c’l szerokqs’c’ i, wysokosé
platform platform podnoszenia catkowita

5000 kg 5000 mm 608 mm 2160 mm 2213 mm 290 mm

5000 kg 5600 mm 608 mm 2160 mm 2213 mm 290 mm

5000 kg 5600 mm 608 mm 2160 mm 2213 mm 290 mm

5000 kg 5600 mm 608 mm 2160 mm 2213 mm 290 mm

m 5000 kg 5600 mm 608 mm 2160 mm 2193 mm 290 mm

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu



PODNOSNIKI 4-KOLUMNOWE NOR;ES))

Podnosnik elektrohydrauliczny pod geometrie = Platformy z wybraniami pod obrotnice i ptytami rozpreznymi = Mechaniczna blokada wysokosci
zwalniana recznie = Regulowane potozenie jednej z platform= Doskonale zabezpieczony sitownik hydrauliczny = Galwanizowane
olinowanie poddane rozcigganiu wstepnemu = Kofa linowe o duzej $rednicy = Blokada podnosnika w przypadku poluzowania lub zerwania
olinowania = Sterowanie podnosnika bezpiecznym napieciem 24V = Urzadzenia bezpieczeristwa zgodne z norma EN1493:2010.

Montaz na posadzce = Dtugos¢ platform
5000 mm = Opcjonalnie dzwignik XT200P
zasilany pneumatycznie

Z
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Wyposazenie opcjonalne = udzwig 2000 kg

M O D E L udzwi dtugos¢ szerokos¢ wysokos¢ elwit dtugos¢ / szerokos¢
9 platform platform podnoszenia P catkowita
PO550N 5500 kg | 5000 mm | 580 mm | 1800 mm | 2876 mm | s825/3286 mm

Montaz na posadzce = Dtugos¢ platform
5492 mm = standardowo dzwignik osi w
zestawie 2,5T z reczng pompa hydrauliczna

Wyposazenie standardowe = udzwig 2500 kg

Wyposazenie standardowe = dzielone ptyty rozprezne
= wybrania pod obrotnice

M O D E L Ldzwi dtugos¢ szeroko$c wysokos¢ ebwit dtugos¢ / szerokosc
9 platform platform podnoszenia P catkowita
PO500N 5000 kg | 5105 mm | 510 mm | 1800 mm | 3000 mm | 643273480 mm

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu
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NORTEC
PRO>»>

MOZLIWOSC ROZSZERZENIA
1
ZESTAWU DO 96 KOLUMN!

PK8500W zestaw 4 kolumn taczonych bezprzewodowo
= udzwig 8500 kg = automatyczna obstuga z poziomu
skrzynki sterujacej ® elektroniczna synchronizacja
= regulowany rozstaw widet 252 - 540 mm = wysokos¢
podnoszenia 0 - 1700 mm = zasilanie bateryjne 650A 12V
= kolorowy dotykowy wyswietlacz LCD

OPCJONALNIE OPCJONALNIE
ZESTAW DO WOZKOW WIDEOWYCH PODPORA MONTAZOWA 8500 KG

M O D E L Ldawi rozstaw wysokos¢ gtebokosc szeroko$¢ wysokos¢
9 widet kolumny robocza widet catkowita catkowita
PK8500W 8500 kg | 252-540mm | 2465 mm | 345 mm | 1060 mm | 3730 mm

PJ2500M podnosnik elektrohydrauliczny mobilny = Elektromechaniczna blokada wysokosci zwalniana
elektrycznie = Automatyczna blokada ramion podczas podnoszenia = Adaptery wysokosci z ptynng regulacjg
podparcia = Mozliwos¢ pracy na zewnatrz = Urzadzenie bezpieczerstwa zgodne z norma EN 1493:2010

T

E!Hhﬂﬂm

L rozstaw minimalna wysokos¢ szerokos¢ wysokos¢ / szeroko$c¢
M O D E L udzwig . . . .
ramion wysokos¢ podnoszenia podstawy catkowita
PJ2500M 2500 kg | 1550-2174mm | 115 mm | 1870 mm | 1154 mm | 260272174 mm

17 *niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu



PODNOSNIKI NOZYCOWE PODPROGOWE PRO>»>

Seria podnosnikéw podprogowych o kompaktowej budowie
= Urzadzenia bezpieczenstwa zgodne z norma EN1493:2010.
= Najlepsza propozycja do warsztatu o matej powierzchni

Montaz na posadzce = 4 sitowniki = Hydrauliczna
blokada wysokosci = Automatyczna synchronizacja
= Fotokomorkowa kontrola synchronizacji = Sygnat
dzwiekowy w koncowej fazie znizania = Regulowana
dtugos¢ platform w zakresie 1570-2000 mm
= \Wysoko$c¢ poztozeniu 112 mm.

PN300OC “E  mmmThom

Montaz w fosie = Mechaniczna blokada wysokosci
zwalniana pneumatycznie = Automatyczna
synchronizacja = Fotokomodrkowa kontrola
synchronizacji = Sygnat dzwiekowy w koricowe;j fazie
znizania = Regulowana dfugos¢ platform w zakresie
1540-1740 mm = Wysokos¢ po ztozeniu 330 mm.

\M\MMWM.,

<
N
3

e

AMHEF

M O D E L Ldiwi dtugos¢ szeroko$c wysokos¢ szeroko$¢ min. wysokodé
9 platform platform podnoszenia catkowita Y
PN3000A 3000 kg 1570-2000 mm 595 mm 1900 mm 1990 mm 112mm
PN3000C 3000 kg 1540-1740 mm 550 mm 2060 mm 1900 mm 330 mm

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu 18



PODNOSNIKI NOZYCOWE PODPROGOWE NOR;Eg))

wysokos¢ podnoszenia

PN3500DXL

Podnosnik niskiego podnoszenia nie wymagajacy
kotwienia do podtoza = Mechaniczna blokada
wysokosci zwalniana elektrycznie = Mechaniczna

ZESTAW DO PRZEMIESZCZANIA PODNOSNIKA synchronizgcja = Regulowana dtugos¢ platform
GUMOWE PODGKLADKI DYSTANSUJACE 4 SZT. w zakresie 1660-2250 mm = Zestaw do

przemieszczania orazgumowe naktadki dystansujgce =
Wysoko$¢ poztozeniu 110 mm

M O D E L Ldiwi dtugos¢ szeroko$c wysokos¢ szerokos¢ min. wysokodé
9 platform platform podnoszenia catkowita Y
PN3500DXL 3500 kg | 16602250 mm | 535 mm | 1200 mm | 1860 mm | 110 mm

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu
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MONTAZOWNICE

NORTEC
PRO>>

Pneumatycznie odchylana kolumna gtowna
= Pneumatycznie blokowana pozycja gtowicy
= Podwdjna predkos¢ obrotowa stotu aktywowana
przetacznikiem = Pistolet do pompowania
na wyposazeniu standardowym = zapas naktadek
ochronnych = Mozliwos$¢ zastosowania
dodatkowego ramienia AL2 lub AL3 = Mozliwosc
zastosowania gtowicy automatycznej MF310N

MO620N

Pneumatycznie odchylana kolumna gtéwna
= Pneumatycznie blokowana pozycja gtowicy
= Podwojna predkos¢ obrotowa stotu aktywowana
pedatem = Inflator na wyposazeniu standardowym
= Metalowa skrzynka z manometrem ® zapas naktadek
ochronnych = Mozliwo$¢ zastosowania dodatkowego
ramienia AL2XL = Mozliwos¢ zastosowania gtowicy
automatycznej MF310N

AL2

opcjonalne ramie
pomocnicze

opcjonalne ramie
pomocnicze

{

opcjonalna
glowica
automatyczna

Pneumatycznie odchylana kolumna gtéwna
= Pneumatycznie blokowana pozycja gtowicy
= Podwdjna predkos¢ obrotowa stotu aktywowana
pedatem = Inflator na wyposazeniu standardowym
= Metalowa skrzynka z manometrem = Zzapas
nakfadek ochronnych = Mozliwos¢ zastosowania
dodatkowego ramienia AL2 lub AL3 = Mozliwos¢
zastosowania gtowicy automatycznej MF310N

Pneumatycznie odchylana kolumna gtéwna
= Pneumatycznie blokowana pozycja gtowicy
= Podwdjna predkosc obrotowa stotu aktywowana
pedatem = Inflator na wyposazeniu standardowym
= Metalowa skrzynka z manometrem = zapas
nakfadek ochronnych = Mozliwos¢ zastosowania
dodatkowego ramienia AL2XL = Mozliwos¢
zastosowania gtowicy automatycznej MF310N
= Wbudowana winda do kota

MOD E L Za;éezset\f:;t/?/ztu Zikdri\s/:\/i:;vtﬁu max. $rednica kota | max. szeroko$¢ kofa sita pracy zbijaka zasilanie
8"-22" 10"-24" 1200 mm 15" 3000 kg 400V/50Hz
10"-22" 12"-24" 1200 mm 15" 3000 kg 400V/50Hz
10"-24" 12"-26" 1200 mm 15" 3000 kg 400V/50Hz
MO820N 10"-28" 12"-30" 1200 mm 15" 3000 kg 400V/50Hz

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu
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WYWAZARKI

N\, L. NP wskaznik laserowy
% wskaznik laserowy =

| ini b liniowy
liniowy
5 sonar do pomiaru
/ szerokosci

D automatyczne
& pozycjonowanie kofa
e podswietlenie

v whnetrza kofa

WB200L

= automatyczny pomiar odleglosci kota od wywazarki i $rednicy * automatyczny poiar odlegtosci kofa od wywazarki i Srednicy
obreczy przy pomocy wysuwanej miarki ® pomiar szerokosci obreczy przy pomocy wysuwanej miarki * pomiar szerokosci
kofa reczny = aktywny kaptur ochronny, automatyczne kofa przy pomocy sonaru ® aktywny kaptur OCWQ“”M automatyczne
hamowanie kofa, wskaznik laserowy liniowy, hamulec nozny hamowanie kofa, pozycjonowanie kofa w miejscu niewywazenia,

wskaznik laserowy liniowy, podswietlenie wnetrza kota, hamulec nozny

;::_ wskaznik laserowy e wskaznik laserowy
! punktowy 1N liniowy
5 sonar do pomiaru 5 sonar do pomiaru
' szerokosci ’ szerokosci
au.tomatycz'ne D au.tomatycz.ne
pozycjonowanie kota \ pozycjonowanie kota
% podswietlenie o podiwietlenie
whnetrza kofa \ wnetrza kofa

WB620 WB700

= qutomatyczny pomiar odlegtosci kota od wywazarki i srednicy = qutomatyczny pomiar odlegtosci kota od wywazarki i srednicy

obreczy przy pomocy wysuwanej miarki ® pomiar szerokosci obreczy przy pomocy wysuwanej miarki = pomiar szerokosci
kota przy pomocy sonaru = aktywny kaptur ochronny, automatyczne kofa przy pomocy sonaru = aktywny kaptur ochronny, automatyczne
hamowanie kofa, pozycjonowanie kota w miejscu niewywazenia, hamowanie kota, pozycjonowanie kota w miejscu niewywazenia,
wskaznik laserowy punktowy, podswietlenie wnetrza kofa, wskaznik laserowy liniowy, podéwietlenie wnetrza kota,
hamulec nozny, menu w jezyku polskim hamulec nozny, menu w jezyku polskim

$rednica szerokos¢ . doktadnos¢ ) -
MODEL max. ciezar kota L Czas pomiaru zasilanie
obreczy obreczy wazenia
WB220L 10"-24" 1,5"-20" 65 kg 19 8s 230V/50Hz
WB420 10"-24" 1,5"-20" 65 kg e} 8s 230V/50Hz
WB620 10"-24" 1,5"-20" 65 kg 19 8s 230V/50Hz
WB700 10"-24" 1,5"-20" 70kg 19 8s 230V/50Hz

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu
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URZADZENIE DO KONTROLI GEOMETRII NOREEg))

GEO MASTER DYNAMICILS 3D

Baza danych do pojazddéw osobowych i lekkich dostawczych
= pomiar realizowany w systemie tréjwymiarowego modelowania
parametrow podwozia, czyli tzw. technologii 3D = niezwykle
szybkie oprogramowanie = innowacyjna technologia 3D bazujaca
na obrazie 2 kamer wysokiej rozczielczosci = automatycznie
regulowany krzyz = 4 pasywne targety bez elektroniki i
akumulatoréw = Touch-less uchwyty mocujgce tarcze
: —— = blokada hamulca, blokada kierownicy, obrotnice

Wheel Alignment

ystem

Menu w jezyku polskim!

EO
=
>
7]
1
m
E
)
<
z
>
=
7}

Prosta i intuicyjna obstuga
Szeroki wyhor marek pojazdow!

(w fym niestandardowe np. ALPINAY)

Wyreguluj prawy drazek kierowniczy (wyreguluj do zera) Odbij przednia os Wyreguluj lewy drazek kierowniczy (wyreguluj do zera)

System regulacji z
inteligentymi
podpowiedziami

wraz z animacjami! )
13 ) o

Przez caty proces regulacji
jestesmy prowadzeni za reke!
Mozliwos¢ regulacji na skreconych
kotach!

<4 182 —

GO7MMJ/| 61 1MM
524R/KI SZORIKM
L 10

2806 2811

Pomiar nierownolegtosci osi!

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu

22



URZADZENIA DO KONTROLI GEOMETRII NOR;EE))

GEO MASTER DYNAMICIIl =D

Baza danych do pojazdéw osobowych i lekkich dostawczych
= pomiar realizowany w systemie tréjwymiarowego modelowania
parametrow podwozia, czyli tzw. technologii 3D = niezwykle
szybkie oprogramowanie ® automatycznie regulowany krzyz
= innowacyjna technologia 3D bazujgca na obrazie 2 kamer
wysokiej rozczielczosci = 4 pasywne targety bez elektroniki i
akumulatoréw = Touch-less uchwyty mocujgce tarcze
= drugi monitor utatwiajgcy prace przy regulacji podwozia
= system inteligetnego przeliczania kata skretu kierownicy!
= plokada hamulca, blokada kierownicy, obrotnice

DYNAMICZNE PRZELICANIE KATA

WITH SMART-TOE 1 WITHOUT SMART-TOE 1

000 @6 e
0P @66

Q@ Q @

| 100% SATISFACTION | TLOST 80% CUSTOMERS §

Menu w jezyku polskim!
Prosta i intuicyjna obstuga
Szeroki wyhor marek pojazdow!

(w tym niestandardowe np. ALPINA!)

Odbij przednia os Wyreguluj lewy drazek kierowniczy (wyreguluj do zera)

System regulacji z
inteligentymi
podpowiedziami

wraz z animacjami!
[Ready | Close

34/33 34/33

Przez caty proces regulacji

jestesmy prowadzeni za reke!

kotach!

ek

Kamera najazdowa na
wyposazeniu standardowym

Utatwia wjazd na stanowisko!

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu
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URZADZENIA DO DIAGNOSTYKI

3 LATA AKTUALIZACJI

= pefna diagnostyka wszystkich modutéw w pojazdach
= live data = ekran 7"= funkcje serwisowe = komunikacja
przewodowa ® 3 letnia aktualizacja, licencja dozywotnia

(07

Component Test

3 LATA AKTUALIZACJI

= 2 bazy danych do pojazdéw (elektryczne i spalinowe)
= pefna diagnostyka wszystkich modutdw w pojazdach = DOIP
= Jive data = ekran 10" = funkcje serwisowe ® kodowanie online ECU
= komunikacja bezprzewodowa = gtowica kodujgca = kodowanie
licznika = kodowanie kluczykow* = 3 letnia aktualizacja, licencja
dozywotnia

PROGRAMATOR DO KLUCZY
WSPOLPRACUJE Z:
HBELITE
H6EB
H6PRO
N9EV

= przystawka do kodowania kluczykow w pojazdach = potqczenie
przewodowe za pomocq USB do testera = odczytywanie oraz
zapisywanie kluczy = generowanie kluczy dealerskich = odczyt
oraz zapis chipéw MCU/EEPROM = odczytywanie i zapiswyanie
kluczy na podczerwieri stosowanych w marce Mercedes = odczyt
czestotliwosci zdalnej kluczy

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu

E‘ AUTOMATYCZNE
_Q SKANOWANIE

3 LATA AKTUALIZACJI

» pefna diagnostyka wszystkich modutéw w pojazdach
 Jive data = ekran 8" = funkcje serwisowe ® komunikacja
bezprzewodowa ® kodowanie licznika ® kodowanie kluczykdw*
= dodatkowe ztqcza: BMW21 pin, Mercedes 14 pin, Mercedes 38 pin,
= 3 letnia aktualizacja, licencja dozywotnia

Gz E‘Q AUTOMATYCZNE

Funkcje serwisowe SKANOWANIE Aktualizacje

(u]m]
Diagnoza (m[+]

Wiecej

3 LATA AKTUALIZACJI

= pefna diagnostyka wszystkich modutéw w pojazdach = DOIP
= live data = ekran 10"= funkcje serwisowe = kodowanie online ECU
= komunikacja bezprzewodowa ® glowica kodujqca = kodowanie
licznika = kodowanie kluczykéw* » dodatkowe ztgcza: BMW21 pin,
Mercedes 14 pin, Mercedes 38 pin, = 3 letnia aktualizacja, licencja
dozywotnia

3 LATA AKTUALIZACJI

= mozliwos¢ programowania 8 czujnikdw cisnienia w tym
samym czasie, jest to wydajne i wygodne = obstuguje rézne
czujnik cisnienia w oponach, w tym pasmo 315 Mhz oraz
433 Mhz = Zapewnia diagnostyke wadliwego czujnika cisnienia
w oponach, w tym odczyt kodu, numeru seryjnego itp.
= Odczytuje parametry dotyczace kot w czasie rzeczywistym,
w tym temperature, cisnienia w oponach, napiecie akumulatora
i numery seryjne etc. = obstuga diagnostyczna oraz
programowanie czujnikdw w oponach dla tysiecy modeli

26



URZADZENIE DO DIAGNOSTYKI T VUL

e O 3

® Lara:
® DolP & CAN FD prot

AR AR i A e

-

; 3 LATA AKTUALIZACJI

= 2 bazy danych do pojazdéw (elektryczne i spalinowe)

= petna diagnostyka wszystkich- modutow w pojazdach = DOIP
= Jive data = ekran 10" = funkcje serwisowe ® kodowanie online ECU
= komunikacja bezprzewodowa = gtowica kodujgca = kodowanie

licznika = kodowanie kluczykéw* = 3 letnia aktualizacja, licencja
dozywotnia

o7 *niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu



ECOTECHNICS,



ECOTECHNICS/

MADE BY Smzap <

URZADZENIA DO OBStUGI KLIMATYZACJI

= urzadzenie automatyczne z bazg danych do pojazdow
osobowych, ciezarowych rolnicznych z  podziatem na

zastosowane podzespoty np.. kompresor = mozliwos¢ wyboru
czynnika R134a lub R1234yf = zapewnia czystos¢ czynnika
chtodniczego = automatyczne zawory = test cisnieniowy
zapewnia optymalne bezpieczenstwo = w standardzie drukarka
termiczna = komplet przewoddw serwisowych o dtugosci 3,0 m
= ztacza Puff free = hermetyczne zbironiki na olej.

= CISNIENIE BUTLI PG
ECKFLAG 064 bar

TEMPERATURA BUTLI PoE

ECOTECHNICS]  grepus cnz w

15 m
ZuzYTY OLE)
1m

ECKTWIN12

= urzgdzenie automatyczne z bazg danych do pojazdow
= urzadzenie na dwa gazy (R134 i R1234yf) = zapewnia
czystos¢ czynnika chtodniczego = intuicyjna i przyjazna
dla uzytkownika obstuga = test cisnieniowy zapewnia
optymalne bezpieczenstwo = w standardzie drukarka termiczna
= komplet przewodow serwisowych o dtugosci 3,0 m = podgrzewana
butla, pokrowiec ochronny = tryb pracy automatyczny lub manualny
7 podziatem na poszczegdlne czynnosci.

) pompa wydajnosc¢ pojemnos¢ automatyczne wbudowana
MODEL czynnik U )
prézniowa kompressora butli zawory baza danych
ECK FLAG PRO R134a oraz 1234yf 100 I/min 300 gr/min 12 kg Tak Tak
ECKTWIN 12 R134ai 1234yf 100 I/ min 300 gr/min 2x 12 kg Tak Tak

29
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URZADZENIA DO DIAGNOSTYKI

TEXA

NANOSE B8

NAVIGATOR NANO S 2jest interfejsem diagnostycznym
TEXA dedykowanym do diagnostyki w srodowisku CAR.
Charakteryzuje sie wytrzymata oraz ergonomiczng
budowa.

NAVIGATOR NANO S 2 zostat zaprojektowany i
wykonany z najwyzsza starannoscia, aby sprostac
wymaganiom  nowoczesnego  warsztatu. To
innowacyjny interfejs wyposazony w zaawansowane
rozwigzania technologiczne. Na uwage zastuguje
zastosowanie procesora najnowszej generacji oraz _
8 GB pamieci, a takze nowoczesnej tacznosci, ° NAVIGATORN
obejmujacej modut Bluetooth 5.0.

Dodatkowo, NAVIGATOR NANO S 2 jest kompatybilny
z protokotami komunikacji CAN FD, umozliwiajac | —
jednoczesne zarzadzanie trzema kanatami,oraz DolP. (Index D08664)

‘ ‘
Navigator TXT MULTIHUB 2, niezwykle

wszechstronny interfejs diagnostyczny,
ktory tatwo dostosowuje sie do
oczekiwan warsztatow i sprawia, ze jego
zastosowanie staje sie szybkie i
intuicyjne w kazdej sytuacji.

Zaawansowane technologicznie
urzadzenie, bogate jest wunikalne cechy
techniczne i konstrukcyjne, takie jak:
mozliwos¢ obstugi 5 réznych Srodowisk
pojazdow, obecnos¢ zintegrowanego
wyswietlacza, wytrzymata konstrukcje z
certyfikatem IP53, inteligentna tacznos¢
zapewniong przez system operacyjny
Linux, obstuge protokotow CAN, CANFD,
DolP, Pass-Thru iwiele, wiele wigcej.

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu

31



URZADZENIE DO OBStUGI KLIMATYZACJI

TEXA I LJ

- 1234 YF

KONFORT 707TOUCHto stacja obstugi
klimatyzaciji “entry level” TEXA
zaprojektowana  dla  uzytkownikéw
poszukujgcych urzadzenia skutecznego,
prostego w obstudze, ale oferujgcego
mozliwos¢ wykonywania  wszystkich
operacji z zakresu obstugi uktadu
klimatyzacji na czynnik = R1234yf,
zachowujgc  przy tym  niezwykle
korzysthng cene. Zawiera wszystkie
najnowsze rozwigzania konstrukcyjne.
Jego gtéwne cechy to: filtr osuszacza
pozwalajgcy na wykonanie do 300
czynnosci  konserwacyjnych;  system
blokowania wagi; 4 koétka samo-
nastawne.

CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA:

e Czynnik: R1234yf

o Wyswietlacz: 7" TFT IPS 1024x600 400CD

e Elektroniczna waga czynnika chtodniczego

e Przetwornik cisnienia: KI. 1.0

e Manometr wysokiego ci$nienia [mm]: & 80

¢ Manometr niskiego cisnienia [mm]: @ 80

e Pojemnos¢ zbiornika [kg]: 10

e Diugosc¢ przewoddw serwisowych [m]: 3

e Filtry: osuszacz + filtr mechaniczny

o Kompresor (hermetyczny) [cc]: 12

¢ Pompa prézniowa: 100 I/m, dwustopniowa,
cisnienie koncowe 0,05 mbar

e Czujnik temperatury otoczenia

o Wydajno$¢ odzysku: > 95 % (SAE J2788 / SAE
J2843)

o Maksymalne cisnienie robocze (PS) [bar]: 20

o Kalibracja zaworu bezpieczenstwa [bar]: 20

¢ Napigcie zasilania [V]: 230

o Wymiary [mm]: H: 1095 x L: 598 x P: 706

o Waga [kg]: 75

¢ Gwarancja: 2 lata

32

> TOUCH

(Index 218280)

WYPOSAZENIE DODATKOWE (opcjonalne)
e Drukarka termiczna
o Pokrowiec
e Forming gas
e REC +
o Zestaw kontroli wydajnoéci klimatyzacji
o Zestaw identyfikatora czynnika R1234yf

ZAKRES DOSTAWY:
o Stacja, przewdd zasilajacy, instrukcje,
deklaracja CE

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu



URZADZENIE DO OBStUGI KLIMATYZACJI

TEXA /ﬁrz‘ﬁ_‘

KONFORT 720Touch to stacja, ktéra jest
dostepna w korzystnej cenie, ale
rbwnoczesnie posiada zaawansowane
funkcje, typowe dla najwyzszych modeli
serii. Sg to, miedzy innymi, catkowicie
automatyczny tryb pracy.

Moze zosta¢ zakupiona w wersji na
R134a Ilub R1234yf, z maliwoscig
pdzniejszego  przezbrojenia, poprzez
zastosowanie odpowiedniego zestawu
opcjonalnego. KONFORT  720Touch
odréznia od innych modeli tej klasy
rowniez mozliwo$¢ instalacji oraz
zastosowania stacji w potgczeniu z

REC+, czyli opatentowanym przez TEXA

innowacyjnym urzgdzeniem do odzysku
Zanieczyszczonego czynnika z
samochodowych uktadéw klimatyzacji.

CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA:

o Obstuga uktadéw z czynnikiem R134a lub
R1234yf

o Automatyczne wykrywanie nieszczelnosci

e Pomiar ilosci czynnika wagg elektroniczng

o Podawanie olejéw sterowane czasem

e Podawanie UV sterowane czasem

e Obstuga pojazdow hybrydowych

o Obstuga serwisowa pojazdu w trybie
automatycznym (DATABASE)

e Obstuga serwisowa pojazdu w trybie
indywidualnym

e System bezpieczenstwa FPS

o System ptukania wewnetrznego uktadu przed
zmiang oleju

e Wydruk raportu z obstugi serwisowej po Wi-Fi

o 1 WysSwietlacz dotykowy 10”

e Zgodnosé z APP KONFORT

e Zbiornik wewnetrzny 12 kg

e Precyzja przy podawaniu +/- 15 gr

o Wysoka skutecznos¢ odzyskiwania czynnika
(ponad 95%)

e Dwustopniowa pompa prézniowa

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu

TOUCH

2 GAS READY

(Index 216710, Z16711)

Wielojezyczne oprogramowanie
Automatyczna kompensacja dtugosci
przewoddw serwisowych
Automatyczna sygnalizacja przeglgdow
stacji

Uproszczone przeglady staciji
Automatyczne odprowadzanie gazéw
nieskondensowanych

Zdalna pomoc techniczna
Automatyczne aktualizacje
Pokrowiec

Gwarancja: 2 lata

WYPOSAZENIE DODATKOWE (opcjonalne)

Drukarka termiczna

Forming gas

REC +

Profesjonalny zestaw do przeptukiwania uktadow
klimatyzacji

Zestaw kontroli wydajnoéci klimatyzacji

ZAKRES DOSTAWY:

Stacja, przewdd zasilajgcy, instrukcje,
pokrowiec, deklaracja CE
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URZADZENIE DO OBStUGI KLIMATYZACJI

TEXA

Model
wyjagtkowa wydajnosc,
hermetycznych pojemnikéw na olej, w

KONFORT 760 cechuje
zastosowanie

petni  zautomatyzowane zarzgdzanie
obstugg, system Dblokady wagi i
automatycznej kontroli  poprawno Sci
masy czynnika.

Wersja 760R BUS TOUCH jest ponadto
przystosowana do obstugi ukfadéw
klimatyzacji o duzej pojemnosci, dlatego
wypos&ona zostda w wigkszy zbiornik
wewnetrzny oraz pompe prézniowq i

sprezarke o zwiekszonych parametrach

CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA:

o Obstuga uktadéw z czynnikiem R134a — R1234yf

¢ Obstuga AUTOBUSOW (wersja Konfort BUS TOUCH)

o Obstuga serwisowa pojazdu w trybie automatycznym

o Automatyczne wykrywanie nieszczelnosci

e Pomiar ilosci czynnika wagg elektroniczng

¢ System ochronny czystosci oleju ATB (Air Tight
Bottle) (patent)

o Automatyczne podawanie olejow przy pomocy wagi
elektronicznej

e Pomiar ilosci odzyskanego oleju wagg elektroniczng

e Obstuga pojazdow hybrydowych

o Obstuga serwisowa pojazdu w trybie automatycznym
(DATABASE)

e Obstuga serwisowa pojazdu w trybie indywidualnym

o System bezpieczenstwa FPS (Fan Protection System)

o System ptukania wewnetrznego uktadu przed zmiang
oleju

o Wydruk raportu z obstugi serwisowej po Wi-Fi

o WysSwietlacz dotykowy 10”

e Zgodnos¢ z APP KONFORT

o Zbiornik wewnetrzny 20 kg (760 TOUCH)

e Zbiornik wewnetrzny 30 kg (760 TOUCH BUS)

e Precyzja przy podawaniu +/- 15 gr

¢ Wysoka skuteczno$¢ odzyskiwania czynnika (ponad
95%)

o Dwustopniowa pompa prézniowa
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'/‘@@TUUCH = = = TOUCH
2 GAS READY gu[sa U

(Index Z16450, Z16451)

Index 216620, Z216621)

Automatyczne rozpoznawanie pojemnikéw na
olej (patent)

System blokady wagi mechanicznej
Wielojezyczne oprogramowanie
Automatyczna kompensacja dtugoéci
przewoddéw serwisowych

Automatyczna sygnalizacja przeglagdow stacji
Uproszczone przeglady staciji

Automatyczne odprowadzanie gazéw
nieskondensowanych

Zdalna pomoc techniczna

Automatyczne i precyzyjne podawanie olejow
Automatyczne aktualizacje

Pokrowiec

Gwarancja: 2 lata

WYPOSAZENIE DODATKOWE (opcjonalne)

Drukarka termiczna

Forming gas

REC +

Profesjonalny zestaw do przeptukiwania uktadow
klimatyzacji

Zestaw kontroli wydajnosci klimatyzacji

Zestaw identyfikatora czynnika R134a/R1234yf

ZAKRES DOSTAWY:

Stacja, przewdd zasilajgcy, pokrowiec,
instrukcje, deklaracja CE

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu



Coframa Sp. z 0.0.

Swierkowa 32, 62-020 Rabowice
e-mail: biuro@coframa.pl
biuro@nortec-pro.com

Polska Wschodnia: tel.: 507 189 700
Polska Zachodnia: tel.: 607 580 361

WWW.COFRAMA.PL
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